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Podstawowe ustawienia Thymio:

1. Menu trybu ustawien:

Dotknij jednoczes$nie lewego i prawego tréjkgtnego przycisku przez 3 sekundy aby wejs¢ do menu
ustawien. W menu wyboru dowolnym trojkgtnym przyciskiem wybierz kolor i zatwierdz srodkowym
okragtym przyciskiem:

- pomaranczowy - regulacja poziomu dzwieku,

- zielony - kalibracja predkosci silnikdw (lewy i prawy), tak zeby robot jechat prosto.

- fioletowy - parowanie modutéw bezprzewodowych.
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a) Pomaranczowy - regulacja poziomu dzwieku:

- Dotykajgc przycisku "przéd" lub "tyt" zmienisz poziom gtosnosci. Rzeczywista gtoSnosc¢ jest
widoczna podswietlonym na pomaranczowym kotku. Aby zapisa¢ wybér i wyjsé z trybu
ustawien, wystarczy wyltgczy¢ Thymio, dotykajac srodkowego przycisku przez 3 sekundy.
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b) Zielony - kalibracja predkosci silnikow:
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- Przyciski "lewo" i "prawo" regulujg korekcje kierunku jazdy: Jesli robot skreca w prawo, dotknij
lewego przycisku, aby skorygowac kierunek jazdy, az do momentu, gdy bedzie jechat prosto, i
odwrotnie, jesli skreca w lewo, to dotknij prawego przycisku.

- Gdy robot jedzie juz prosto, dotknij centralnego przycisku. Spowoduje to zatrzymanie silnikéw i
zapisanie wartosci korekcji w robocie.

Wytgcz robota, a nastepnie go wigcz ponownie i sprawdz wynik kalibracji, uruchamiajgc
zaprogramowany Tryb Postuszny (fioletowy kolor).
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c) Fioletowy - parowanie modutéw bezprzewodowych:

Po wyijeciu z pudetka, robot Thymio jest od razu poprawnie skonfigurowany i gotowy do uzycia

wraz ze zwigzanym z nim kluczem sprzetowym, nie ma potrzeby konfigurowania czegokolwiek do
normalnego uzytkowania! (ponizszg instrukcje nalezy zastosowac rowniez jesli wystepujg problemy w
komunikacji miedzy robotem a modutem USB)

Jednak jesli wszystkie Twoje roboty majg komunikowac sie razem przy uzyciu jednego modutu USB,
to:
- Podtgcz modut USB do komputera.
- Wigcz robota Thymio (jesli byt juz wigczony, wytgcz go i wigcz ponownie.)
- Uruchom w Aseba oprogramowanie "Wireless Thymio Network Configurator"
- Nacisnij w programie przycisk “ Wtgcz Parowanie” = “Enable paring”
- Przetacz Thymio w tryb konfiguraciji, dotknij jednoczesnie lewego i prawego przycisku przez
3 sekundy.
- Woybierz tryb fioletowy, dowolnym tréjkgtnym przyciskiem , a nastepnie nacisnij sSrodkowy
przycisk, aby potwierdzi¢ wybor.
- Diody na module USB i Thymio zaczng miga¢. Przybliz Thymio do modutu USB i poczekaj
az diody na robocie i module USB zaczng migac¢ z tg samg czestotliwoscia.
- Wyjdz z trybu Thymio purple, wytgczajac robota (dotknij Srodkowego przycisku na kilka
sekund), aby zapisa¢ konfiguracje.
- W programie nacisnij przycisk “Pamie¢ w Module” = “Flash into dongle”.
- Przejdz do nastepnego robota Thymio i powtdrz procedure.

Kalibracja detektora linii:

Uruchom robota i za pomocg dowolnego trojkatnego przycisku wtgcz tryb niebieski, a nastepnie
zatwierdz srodkowym przyciskiem.

Aby skalibrowa¢ poziom czerni, za pomocg czujnikdw masy umieszczonych nad torem, nacisnij
jednoczesnie przyciski strzatek do przodu i do tytu.

Aby skalibrowa¢ poziom bieli, z czujnikami podtoza umieszczonymi nad biatym obszarem, nacisnij
jednoczesnie przyciski strzatek w lewo i w prawo.
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